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Enjambeur poor le traitanient da plant 



llgneat notammant mauir tabac etvl^ie* 



_ Er^mbeur pour le traftement de plantations en ligies par 
saupoudrage ou putvdrisatiorL 

Eiiiambeur caractfaisfi par rassodation d'un motoculteiir 1 d 
une stnicture Idgte tubuldre 2 portfe d rarrito par iin 
portlque 4 8Upport6 par deux nnies 6 de faible largeur* de 
type motocyde, dans laquelle le motocuheur sort d'organe 
moteur et poiteur, eussi de train directrf. La structure 
porteusa se compose d'un posts de oonduitB 12 mcmtS pwo- 
^ tarn auiour d'un mflt 13 sofidaire de rexIrfnM du chdsds 
^ portsur 2 8rtlcid6 aur la motocultBur. Le chassis portaur 2 
supporta une rsmpa de diffusion 33 rdglaUe en hautsur cons^ 
I titute de pots 43 d d6versement rdglable par group&- 

Cette invention int6resse les constructeurs de machines 
CO agiicolesetlesGonstntctBursdemotoculteur&. 
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L' invention se rapporte d un enjambeur 
pour le traitement par saupoudrage ou pulverisation 
dea plants de cultures en lignes, notaninent maTs, 
tabac et vigne. 

5 Pour eviter la proliferation d'insectes 

nuisibles et, par consequent, maintentr le rendement, 
il convient de traitor, cheque fois que n^cessaire, 
les plants de cultures en lignes par le depot de 
produits chimiques appropri^s* 

10 En effet, pour le maTs par exemple, 

la iarve de la pyrale occasionne des pertes d I 'hec- 
tare allant Jusqu'^k 15-'20 %. Elle creuse la moelie 
de la tige, privant ainsi en totality ou part i e 1 1 ement 
I'epi de sa substance nutritive et de croissance. 

15 La tige affaiblie verse sous le poids de I'epi 
qui toinbe jusqu'a terre et ne peut done etre recolt6 
par les mo i ssonneuses . 

Pour 6viter ces . pertes, il importe 
do traitor ronvoniib I cment l(«n pitinta do m»«Ta* 

20 Selon leurs formes physiques, I iquide 

ou sol ide (roicrogranules), les produits insecticides 
sent & pulveriser ou d saupoudrer sur les plants 
et tiges de maTs ou toute autre culture en lignes. 

En raison des ^tendues importantes 

25^ traiter et de la hauteur des plants qui, selpn 
les vari^t^s, se situe pour le mats entre 2m et 
3 m, seuls des moyens mecaniques autonoroes et de 
type industriel s'av^rent appropri^s. 

Pour ce fa ire, il existe des enjambeurs 

30 industrials autonomes, de meme capacity ou puissance 
que les tracteurs. 

Ces enjambeurs, de grandes dimensions, 
permettent de traiter de grandes surfaces en un 
temps r^duit. Ms prSsentent toutefois de norobreux 

35 i nconv^n i ents dont on n'indiquera, ci-apr^s, que 
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les principaux : 

• invest issement el eve, r6serv6 h de grandes 
col lect ivites 

• cout d'exp I citation important 

5 • consoimnat i on d' insecticide 6lev^e, en raison 

des pontes inevitables I iees au syst^me 
de pulverisation 
. endommagement des plants et meme destruction 
par passage d'une structure lourde 
10 • necessite d'une pompe auxiliaire de puissance 

6qu i v.a 1 ente d ce 1 1 e d ' un motocu 1 teur • 

Les enjambeurs existant actual lement 
sur le marche, pr^sentant une puissance et une 
structure identiques. ou voisines de eel les d'un 
15 tracteur provoquent, par leur passage, des degats 
aux plants, import ants, inevitables et r^petitifs. 
Ceci r^sulte de .leur poids et de la largeur des 
roues arri^res, ma is aussi eel le des roues avant. 

Par ailleurs, la structure h mettre 
20 en oeuvre entratne une consommation notable de 
carburant . 

ensemble de ces facteurs apportent 
un moindre int6ret financier au traiteraent propreiment 
dit car son cout global re I at if s'avere insuff isamment 

25 f a i b I e devant I e montant de I ' ^conom i e rea I i s^e • 

L' invention a pour but de rem^dier 
h ces i nconv^n i ents en proposant un enjambeur h 
structure l^g^re support6e et entratn^e par un 
engin de petites dimensions et de petite puissance 

30 tel un motocu I teur. 

enjambeur selon I 'Invention est caracte— 
ris6 par I 'association d'un motocu I teur et d'une 
structure leg^re tubulalre port^e £b I'arri^re, 
par deux, roues de faible largeur dans laquelle 

35 le motocu It ur situ6 h I 'avant sert d'organe moteur 
et porteur, ma is aussi de train directif . La structure 



porteuse prSsente un poste de conduite monte pivotant 
sur un mat dont le volant communique cin^matiquement 
avec le pivot de direction du motoculteur, poste 
mont6 d I'extr^mit^ du chassis porteur au niveau 

5 de I 'articulation de timon. Led it chassis supporte 
d I'arri&re par deux roues de faibie largeur porte 
une rampe de diffusion ou de saupoudrage reglable 
en hauteur, constitute d'une partie centra I e et 
de deux bras rabattables portant ,une serie de pots 

10 h deversement en nappe con i que. 

L'enjambeur selon I 'invention presente 
de multiples avantages mentionnts ci-*apr&8. 

• Avantages decoulant de I ' assoc i at i on d'une 
structure Itg^re et d'un motoculteur 

15 . i nvest i ssement rSduit pouvant etbe amort i 
en une seuie annte par une petite .coromunaute 
. faibie consommation de carburant pui est 

ceile d'un motoculteur 
. ntcessite d'aucune tnergie comp I Omenta ire 
20 . universality d'usages et adaptation & la 
hauteur d'une grande variete de plants 
. possibility d'utiliser le motoculteur en- 
temps partage pour d'autres usages 

• consommation d' insect icide plus faibie en 
25 raison d'un traitement dirige, I 'orifice 

generateur ttant dispose juste au-dessus 

de la rangte et en raison d'une commande 

selective par groupe de pots 

. augmentation d'efficacitS par reduction notable 

30 des degSts lors du passage. 

D'uuLi*ob curacter i st iques techniques 

et avantages apparattront ^ la lecture de la descrip-* 

tion ci-apr^s effect u6e d titre d'exemple non I imita- 

tif sur un mode d' execution de I 'invent ion, en 

35r6f6rence au dessin annexe dans lesquel : 
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. La figure 1 est une vue en perspective d'ensem- 
bie de I'enjambeur selon I 'invention, 

• la figure 2 est une vue en perspective du 
poste de conduite et des organes .voisins, 
5 notarament de I 'ensemble support et moteur, 

. la figure 3 est une vue de detail en perspecti- 
ve de la rampe de pulverisation ou de saupoudra- 
ge et de son mecanisme de r^glage en hauteur, 

. ia figure 4 est une vue en perspective de 
10 I 'articulation et de la liaison cinSmatique 

d i'61&nent support et moteur, 

. la figure 5 est une vue de detail du mecanisme 
d' immobi I isat ion des bras en position op^rante 
et en position escamotee, 
15 .la figure 6 est une vue de detail d'un pot 

mont6 sur la rampe avec son dispositif de 
d6versement, 

. la figure 7 est une vue k plus grande echelle 
du d ispositif de d^versement en nappe con i que* 
20 L-'enJambeur selon I 'invention presente 

I 'or iginal ite de se composer d'un motoculteur 
1 associ6 h une structure legere tubulatre 2. 

Le chassis 3 proprement dit est forme, 
d'un chassis port i que 4 en U dirig^ vers le bas, dont 
25les deux branches pr^sentent en extrimite libre 
des fourches telles que 5 fix6es sur le moyeu de 
roues 6 de faible largeur, de type motocycle, immobili- 
s6es en direction. Le cadre se poursuit ' vers I'avant 
par une rampe inclin^e 7 a Elements di.vergents, 
30r6unie au motoculteur 1 par le timon 8. La rampe 
7 presente environ d mi ^hauteur 'une plate-^forme ^ . 
9 . permettant d'acc6der au poste de conduite et 
servant de support ^ la recharge d' insecticide. 

Le timon 8 se compose d'une traverse 
3510 constituent I 'extremity . de la rampe inciin^e 
7 et d'une barre d'extr^mitS 11 articul'e sur I 
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le motoculteur 1 par un axe pivot qui vient 
s'emmancher sur la liaison de I 'ensemble directionnel 
dud it motoculteur. 

Le "t i mon 8 suppop'te un pos'fce de condu j f:e 
5 12 mont£ pivotaht autour d'un mat tubulaire central 
13 fixe d sa base sur un support auxiliaire 14 
solidaire du timon et stabilise en position verticale 
par I'extrSmite de la plate-forme 9. 

Le poste de condu ite proprement dit 
10 9t> coroposie U'une piatine support 15 servant de 
repose*pieds dans laqueile sont montees les pedales 
de commando 16, 17, 18^ 19 respect i vement pr4vues 
pour le declabotage de la roue gauche, le declabotage 
de la roue droite, le frein de security et le r^glage 
15 du regime moteur. La platine 15 se poursuit vers 
le haut par un support oblique double 20 portent 
un si&ge 21 et rappel6 en fixation m6canique sur 
le mat 13 par un etrier 22. Sur le support 20 et 
I'etrier 22 est mont6e en basculement une roanette 
20 23 de changement de vitesse. 

L' ensemble form6 du si&ge 21 et de 
la platine 15 est mont^ pivot ant sur le mat 13 
par i'interroediaire d'une douille 24 immobi I isable 
sur le mat 13 ^ hauteur variable, ce qui perroet 
25 du conducteur de travailler en position inverses, 
c'est-d-dire en regardant I'arriere de I'enjanbeur. 

Un volant de direction 25 est monte 
pivotant coaxial par sa colonne d I'interieur du 
mat 13 et reli£ par sa base ^ I'ensemble directionnel 
30 du motoculteur par I ' intermediaire d'un r^ducteur 
26, par exempt e £b chaTne, qui vient s'emmancher 
par un axe-pivot sur T ensemble directionnel du 
motocu I teur 1 . 

Le chSssis se poursuit vers le haut 
35 par une superstructure 27 supportSe par deux montants 
28 t 29 et une traver e 30 rappelSe sur le chassis 
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en U par des renforts en oblique 31 et 32. 

Cette superstructure 27 conforinee en 
cadre est pr£vue pour la fixation des bras rabattables 
d'un(> rnmpo do difFu«»-ir»n .13- C«*ft manfnnt<» rompnrfont 

5 une structure en echelle 34 permettant la fixation 
des bras ^ differents niveaux. La rampe 33 se trouve 
montSe cb hauteur reglable sur la branche transversa I e 
du support en U. El le se compose d'une partie centra I e 
35 et de deux bras rabattabl^es 36 et 37- 

10 Le m^canisme de translation pour la 

montee ou la descente de la rainpe de diffusion 
33 est f orin6 de deux t i ges para 1 1 ^ I es - 38 et 39 
servant de guide, dispos6es approxiroat i vement dans 
le pro I ongement des branches verticales du chassis 

15 en (!• Le roouvement de translation est assure par 
la rotation d'une tige f i let^e 40 entre un palier 
lisse fixe 41 sol i da ire du tube transversal et 
un palier f i lete 42 soli da ire de la branche centra I e 
35 de la rampe de diffusion 33 • La rotation de 

20 la tete hexagonale de* la tige ftlet6e provoque 
la mont6e ou la descente de la ranpe 33 Jusqu'^ 
la position voulue pour le traiteroent. 

La position optima I e est celle dans 
I aque Me la rampe 33 v i ent i nc I i ner 1 6g&r ement 

25 I ' extrem i t6 des tiges, de mani^re d concentrer 
le plus possible de v6g£tation sous les pots et 

ainsi di rigor le max i mum de produit dans las cor net a • 

La rampe de diffusion 33 const it uee du tronqon 
central fixe et des bras rabattables 36 et 37 soutient 

30 des pots tels que 43 cy I indro-coniquesou paral lel^ptpe- 
diquesd base con i que ou pyramtdale fixes a intervalles 
d'une contenance d'environ 10 litres chacun, ce 
qui assure une autonomie de trois hectares pour 
huit pots ou quatre hectares pour douze pots. 

35 Les bras d'extremite 36 et 37 sont 

montes rabattables autour des tiges-guide 38 et 
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39 dans une position escamotee, parall^le d ia 
direction d'avance. lis sont maintenus dans cette 
position par le jeu d'une encoche ou cavit6, par 
I 'encasi:rement dans les structures ^ 6chel le 34 

5 des montants du cadre de superstructure et par 
I'effet d'une liaison d crochet de retenue« de 
preference en caoutchouc. 

Lea bras d'extr^mite pivotent chacun 
autour d^une des tiges*guide 38 ou 39 par j'internie- 

10 diaire d'un mecanisme ^ blocage 44 se composant 
de deux goussets de renf ort 45 et 46 so I i da i res 
des extrenites des ^Idments adjacents et d^une 
plat ine'-support de blocage 47 prfisentant une 'rampe 
de translation 48 et deux cavites de blocage 49 

15 et 50 en extrem i te, permettant I ' i nimob i I i sat i on 
des bras dans ces positions sous l^effet de pouss^e 
des ressorts tels que 51 comprim6s vers le bas 
par les extrem it es des goussets de renf ort* Comme 
indique, le maintien de ■ cheque bras est complete 

20 par une liaison^ par exempie d crochet, de pr£f6rence 
de type 4 last! que. 

Les pots 43 contenant le produit de 

traitement sont obtur£s chacun par un mecahisme 
52 de deversement ou de saupoudrage conprenant 

25 une buse 53 a orifice calibre et - un obturateur 
II pointeau 54* Cheque obturateur 54 conform^ en 
rarope con i que est coiimiand6 par un culbuteur 55 
actionne en mouvenents par une rampe 56 commune 
d cheque groupe de pots • Cheque rampe est so 1 1 i c i t6e 

30 en inciinaison d'ouverture ou de fermeture par 
une liaison 57 ^ cable propre ^ chaque groupe 
de pots about issant a un levier de commando commun 
58. Chaque groupe de pots (bras *rabattables ou 
e I Sment centra I ) est commande i nd i v i due 1 1 ement 

35 en ouverture ou en fermeture ce qui permet d'eviter 
le gaspillage en fin d champ lorsqu le nombre 
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total de rangees ne correspond pas a un multiple 
du noBibre de pots, c'e8t-3-*dire de la capacity 
de I ' en J ambeur • 

Ce nombre est 6gal . huit sur I'exemple 

5 represente. On prevoit dejck de le porter a douze 
par adjonction de trongons supp i Omenta i res en extrSini- • 
te, par exemple par raccor dement a bride. 

L'ext remits du pointeau 54 conform^ 
en cone vient s'enf oncer dans I 'orifice de la buse 

10^ ouverture calibr^e pour i 'obturation totale. 
Cette extrSroite peut etre maintenue d une distance 
plus ou mo ins importante dud it orifice pour jouer 
le role de deflecteur et perroettre ainsi de regler 
I'amptitude de dispersion en vue de son effi rarity 

15 sur un type de plants. 

Un sidge supp I Omenta ire peut .etre pr6vu 
d I'extremite de la rampe inci in^e 7 pour un manipula-^ 
teur aux i I i a i re . B i en que non i nd i spensab I e, i I 
assure la bonne execution des reglages, la survei I Ian- 

20 ce de I ' ef f i cac i t6 de d i spers i on et du ma i nt i en 
des conditions ideates de traitement ainsi que 
le comptage du nombre de rangees h sauter. 

On expliquera ci^apr^s les diff4rentes 
phases de f onct i onnement de I'enjambeur selon I'inven- 

25 tion. 

L'enjambeur rejoint le champ h traiter 
par ses propres rooyens, c'est-S-dire de faqon parfaite- 
ment autonoraem Pendant ce trajet, les bras 36 et 
37 sent rabattus le long du chassis et maintenus 

30 dans cette position par le mecanisme de blocage 
47 et la liaison ^ crochet contre la structure 
d echelle 34- Ce roatntien a caractere elastique 
perroet d' amort ir les chocs et secousses de la route*' 

ArrivS sur le lieu de travail,' on d£ploie 

35 ies' bras et on effectue le r^glage de la mise d 
hauteur de la ramp de d i f f us i on 33 • Apr^s m i se 
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en place et presentation, I'enjambeur pen^tre dans 
le champ et le travail de traitement proprement 
dit commence. L'enjambeur progresse le long des 
rangees aprds I'ouverture des buses pour Scoulement 
5 des pots 43# c ' est-^-'d i r e I'ouverture du cone de 
deversement h sa valeur opt i male pour les plants 
trait^s. 

Les passages success! fs s' effect uent 
en alters et retours toutes les huit ou douze rangees 
10 seion la capacity de I'enjambeur. La faible largeur 
des roues arri^res permet d'^viter I'ecrasement 
des plants. La largeur r6duite du motoculteur gar ant it 
son passage entre deux rang6es sans provoquer de 
d£gats. 

15 En fin de champ, il s'avdre possible 

d ' ar reter I ' 6cou I ement des pots corr espondant aux 
rangees absentes grace h la commande selective 
par groupes. 

En fin de travail^ I'enjambeur est 
20 rem is en position de transit routser en rabattant 
les bras 36 et 37 centre la superstructure. 

L' invention a et6 decrite ci-dessus 
en detail. II est bien entendu, toutefois, que 
di verses modifications simples sans apport inventif, 
25 vari antes directes, substitution par des moyens, 
mater i aux Equivalents, adjonction d'element(s) 
inopErant(s) et autres changements non brevetables 
ne sauraient fa ire Echapper ^ la pr6sente protection. 
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1. Enjambeur pour le traitement de planta- 
tions en lignes, notamment maTs, tabac et vigne 
Ccirctct6i>i»6 p-i- l'a.&s.ociuLion J'uii oiy-i*" motuu.- 

de faible poids ot puissance tel un motoculteur 
5 (1) & une structure ISg^re porteuse (2) ^ deux 
roues (6) de faible largeur dans laquelie le motocul- 
teur (1) sert d'organe moteur et porteur mais aussi 
de train directif, enjambeur constitu6 d'un posts 
de conduite (12) mont6 pivotant et rSglable en 
10 hauteur autour d'un mat tubulaire (13), d'une rampe 
de diffusion (33) roont6e au-dessus d'un chSssis 
portique (4) et form€e de bras rabattables .(36) 
et (37) centre une superstructure (27) . et d'un 
tron^on central fixe, rampe r6glable en hauteur 
15 sur laquelie sent months des pots (43) de diffusion 
a ouverture r^glable, commandos par groups sur 

chacun des tron^ons. 

2. Enjambeur selon la revendication 1 
caract6ris6 en ce que le chSssis se compose d'une 

20 rampe inclin^e centrale (7) ^ SUments convergents, 
r6unie au motoculteur (1) par un timon (8) re- 
live a I'arrifere au . portique (4) s'appuyant sur 
les roues (6) de faible largeur et se poursuivant 
vers le haut par la superstructure (26). 

25 3. Enjambeur selon la revendication I 

caracterisS en ce que le posts de conduite (l3) 
est mont6 h I'extr6mit6 avant du chassis (2) et 
se compose .d'une platine support (15) servant de 
repose-pi eds sur laquelie sent montSes les p6dales 

30 de commande, la platine (15) se poursuivant vers 
le haut par un support oblique double (20) rappeU 
m6can i quement sur le mSt (13) pour le maintien 
d'un siege. (21), I 'ensemble 6tant mont6 pivotant 
et r6glable en hauteur sur le mat (13) par un 

35 douill (24). 
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4» Enserobte selon les revend teat ions 1 
et 3# caract^ris^ en ce que la colonne de direction 
terminde par le volant (25) est mont^e dans le 
mat (13). 

5. Ensemble selon les revend i cat i ons 1 
et 3 caract^rts^ en ce que la base de la colonne 
de direction est relive a I 'ensemble directionnel 
du motoculteur par un reducteur (26) par exemple 

chaTne qui vient s'emmancher par un axe-pivot 
sur I 'ensemble directionnel du motoculteur. 

6. Ensemble selon les revend i cat ions 1 
et 2 caracterise en ce que la superstructure (27) 
affecte une forme en cadre, dont les montants (28) 
et (29) comportent une structure en . ^chel le pour 

le maintien das bras rabattables (36) et (37). 

7* Ensemble selon les revend i cat Ions 1 
et 6 caract6ris6 en ce que les bras (36) et (37) 
sont months pivot ant chacun autour d'une tige guide 
(38) ou (39) et appuient chacun par i' intermedia ire 
d'un ressort (51) sur un m^canisme cb blocage (44) 
pr^sentant deux cavit6s (49) et (50) destinies 
d marquer les positions de travail (duplies) et 
de transit (rabattus) des bras (36) et (37)- 

8. Ensemble selon la revend i cat ton 1 caracte- 
ris6 en ce que le dispositif de diffusion reglable 
se compose d'une buse (53) ^ orifjce calibrS disposde 
en extremity inf6rieure des pots, coop6rant avec 
un obturateur d pointeau (54) ^ rampe con i que solidai- 
re chacun d'un cuibuteur (55) actionn6 en mouvements 
de basculement pour la fermeture et. I'ouverture 
Ju I'urificru culibru pui* uii«3 i*aiHpu (50) prupre 

& cheque groupe de pots (43) constituent un trongon, 
cheque rampe 6tant sollicit6e en mouvements d'inclinai- 
son par une liaison indivualisee h cable (57) aboutis- 
sent a un levier commun de commando (58)* 



